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ABSTRAK 

PERANCANGAN ALAT AUTO REJECT UNTUK HASIL PENIMBANGAN 

WEIGHT SCALE DI PT XYZ 

 

Oleh 

 

Mulyadi 

 

SWISS GERMAN UNIVERSITY 

 

Mesin RSW merupakan mesin yang memproduksi Tread atau material untuk 

pembuatan telapak ban di Industri ban. Mesin tersebut dilengkapi dengan alat 

conveyor selection yang berfungsi untuk memisahkan produk yang beratnya tidak 

sesuai spesifikasi. Kondisi yang ada saat ini alat auto reject hanya mampu bekerja 

untuk line speed maksimal 8 meter permenit dan masih memerlukan pekerjaan 

tambahan untuk memisahkan hasil Reject, sehingga perlu dilakukan modifikasi untuk 

memperbaiki kinerja alat tersebut. Modifikasi yang dilakukan adalah dengan 

mengganti auto reject dari conveyor selection menjadi auto reject hasil penimbangan 

weight scale dengan sistim Aktuator. Auto reject dengan aktuator adalah sebuah alat 

yang terdiri dari conveyor transfer, silinder pneumatik dengan perssure 2 bar, dan 

sistem control  berbasis Arduino Uno yang berfungsi memisahkan atau melakukan 

proses booking produk yang beratnya tidak sesuai dengan spesifikasi secara otomatis 

sehingga mencegah produk yang tidak sesuai spesifikasi lolos ke proses selanjutnya 

dan meniadakan pekerjaan tambahan untuk memisahkan produk yang beratnya tidak 

sesuai spesifikasi. 

 

Kata Kunci: Arduino uno, Auto reject, Conveyor transfer, Design control, Pneumatik, 

Proses booking. 
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